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TEMATICA PENTRU PROBA PRACTICA

1. Teoria stabilitatii si bifurcatiilor in sisteme dinamice continue finit-dimensionale.

1.1. Elemente de teoria stabilitatii. Concepte de stabilitate. Metoda liniarizarii. Functii
Liapunov. Principiul de invarianta.

1.2. Bifurcatii elementare. Dependenta de parametri, exemple. Diagrame de bifurcatie.
1.3. Sisteme diferentiale autonome in dimensiune 2. Clasificarea punctelor de echilibru.
1.4. Echivalenta topologica a sistemelor diferentiale.

1.5. Bifurcatii de codimensiune 1. Bifurcatia Poincare-Andronov-Hopf. Bifurcatia sa-nod.
Bifurcatia pitchfork.

2. Sisteme de ecuatii diferentiale cu intarzieri.

2.1. Existenta si unicitatea solutiilor problemelor cu date initiale asociate sistemelor de
ecuatii diferentiale cu intarzieri discrete.

2.2. Stabilitatea sistemelor de ecuatii diferentiale cu intarzieri. Teoreme de tip
Lyapunov-Krasovskii si Razumikhin.

2.3. Stabilitatea solutiei de echilibru in cazul unei ecuatii diferentiale cu o singura
intarzierediscreta.

2.4. Sisteme de ecuatii diferentiale cu intarzieri distribuite. Metoda liniarizarii. Utilizarea
Transformatei Laplace in analiza stabilitatii.

2.5. Ecuatia diferentiala liniara autonoma cu intarziere distribuita de tip Gamma.
Ecuatia caracteristica si stabilitatea solutiei nule.
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